	· Objectifs opérationnels

	Identifier et expliquer le fonctionnement des principaux constituants d’un îlot robotisé
	Durée : 35 heures
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	Piloter manuellement le robot en respectant les consignes de sécurité
	

	Comprendre les repères
	

	Exécuter une routine
	

	Visualiser les entrées sorties
	

	· Programme

	· Les consignes de sécurité
	

	· Description matérielle et logicielle
	

	· Les déplacements manuels
	

	· Les repères de travail : outil, pièce
	

	· Lancement d’une routine : manuel, automatique
	

	· Les instructions de mouvement
	

	· La gestion des entrées sorties
	

	· Présentation des instructions d’un programme
	

	· La mise à jour des compteurs
	

	· Etude de l’application client
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	· Moyens pédagogiques

	Mise en situation sur un robot ABB type IRB 1600 équipé de la baie de commande IRC5

	Un micro-ordinateur par personne pour la prise de note et exercices de simulation

	Supports de cours en couleur
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